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버스 시스템의 설치가 완료되면, 구동절차를 개시할 수 있습니다만 모든 설치 오류를 처리하기 위해 먼

저 버스 시스템을 점검할 것을 제안합니다. 모든 슬레이브들을 동시에 연결하지 말고, 스테이션을 한번

에 하나씩 클래스 2 마스터와 작동상태로 함으로써 각 스테이션이 시스템에서 정확하게 작동하는 지를

확인하는 것이 좋습니다. 오류 분석에 있어서는 버스 모니터를 패시브(passive) 스테이션으로서 사용하여

Telegram 기록을 모니터할 것을 권합니다. 데이터 통신을 손쉽게 평가하도록 기술된 Telegram 구조를 사

용할 수 있습니다. 버스 어드레스를 외부적으로 설정할 수 없는 버스 스테이션은 디폴트 어드레스 126

을 가집니다. 이 어드레스는 “Set_Slave_Address” Telegram 및 클래스 2 마스터(즉, 휴대 장치)를 사용해

변경할 수 있습니다. 이러한 장치는 비 휘발성 저장 매체에 연결하여 버스 어드레스를 저장할 수 있도록

해야 합니다. 그렇지 않을 경우에는 전원 재작동 후 스테이션의 어드레스를 다시 지정해야 합니다. 유사

한 여러 스테이션을 가지고 있을 경우에 이러한 작업은 많은 시간을 필요로 하기에 버스 어드레스를 외

부적으로 설정할 수 없는 다수의 버스 스테이션을 시작해야 할 필요가 있을 때에는 어드레스가 126인

하나의 스테이션만을 한번에 버스로 연결되도록 하십시오.

스테이션의 어드레스를 외부적으로 설정할 수 없는 슬레이브가 이상없이 작동된 후 클래스 2 마스터는

슬레이브에 대한 최종 어드레스를 “Set_Slave_Address” Telegram 을 통해 슬레이브에 전송합니다. 보안상

의 목적을 위해 버스 어드레스를 외부 방식 및 Telegram 을 통해 동시에 설정할 수 있도록 해서는 안됩

니다. 이러한 설정이 할당에 있어서의 문제를 초래할 수 있기 때문입니다. 또한, 시작 단계 동안에는 워

치독을 사용불능으로 하여 테스트 단계 동안 시간 인자가 관련되지 않도록 할 것을 권장하고 있습니다.

그림 16에 제시된 것과 같이 Telegram들 사이의 시간과 Telegram 의 관련 정보 두 가지 모두를 읽을 수

있습니다. 현재 출시 중인 로깅 장치를 고려하여 일반적으로 DP 장치나 FDL 재현(representation)을 사용

할 수 있습니다. 데이터 링크 계층에 관한 장의 기능코드 명세 부분을 참조하십시오.

때로는 데이터 라인 외에 등전위 본딩라인 – Equipotential bonding line - (16mm2)을 깐 다음 각 스테이션의

접지로 연결되도록 하는 것이 유용할 수 있습니다. 이것은 버스 라인을 따르는 전위차(potential

difference)를 방지하고, 때로 라인 피복(Line shield)에 존재할 수 있는 등화전류(Equalizing current)를 없애

줍니다.



그림 16: Siemens의 SINEC SCOPE L2 버스 모니터 마스크

동작하는 동안에 발생하는 가장 빈번한 문제의 원인

동작을 시작할 때, 먼저 버스 스테이션이 정확한 어드레스에 저장되어 있는지 확인해야 합니다. 앞서 설

명한 것처럼 클래스 2 마스터를 이용해 이를 신속하게 실행할 수 있습니다.

맨 처음 버스를 설치할 때, 버스 라인 A와 B가 뒤섞이지 않도록 주의하십시오. 슬레이브에 대한 플러그

커넥터에서 라인 A와 B가 뒤섞이면 원하는 곳이 아닌 다른 슬레이브로 연결될 수도 있습니다. 플러그

커넥터에서 루프를 도는동안 혼합이 발생하면 뒤의 스테이션중 어느 곳에도 접근할 수 없습니다.

배선이 단락 되었을 경우(A와 B 라인의 단락), 이것은 특정 지점에서 시작하는 슬레이브에는 접근하지

못하게 될 수 있습니다.

진단 정보를 평가하여 찾아낼 수 있는 추가적인 오류 원천들은 다음과 같습니다.



- 잘못된 파라미터 설정/구성

- 잘못된 ID 번호 전송

- 워치독(Watchdog) 값이 슬레이브 측에 대해 너무 낮게 설정

또 다른 빈번한 오류 원인은 종단 저항기가 세그먼트 시작부와 종단부에 삽입되지 않았거나 플러그 커

넥터에 안전하게 부착되지 않은 경우입니다. 자세한 내용에 대해서는 시스템 보기에 관한 장을 참조하

십시오.


